
1.6. Démarrage électronique 
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Le démarrage se fait progressivement, ce qui évite la pointe de courant  en 
démarrage direct. 
La tension évolue de 0 à Un selon une rampe programmable. 
 
Le démarrage se fait à courant constant et les rapports T/Tn = (U/Un)² = I/In sont 
vérifiés. 

Avantages : 
- Démarrage en douceur 
- Limitation de courant. 

 
Inconvénients : 
 

- Prix plus élevé 
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Conclusion : 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
�   Le choix du mode de démarrage dépend de l’application 
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