1.2. Démarrage direct moteur 2 sens de rotation

= Les schémas suivant permettent d'alimenter un moteur asynchrone triphasé directement sur le réseau. Le moteur est
commandé par un bouton marche avant, un bouton marche arriére et un bouton d'arrét, I'arrét est prioritaire.
Le schéma puissance est constitué principalement d'un sectionneur, de deux contacteurs équipés d'inter-
verrouillage et d'un relais thermique.

1) Schéma de puissance :
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